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Guia rapida de Labware MiniHub

Esta guia abarca los siguientes temas:

“Acerca de esta guia” en la pagina 2

“Informacién sobre seguridad” en la pagina 2
“Componentes del hardware” en la pagina 3

“Luces indicadoras” en la pagina 4

“Encender y apagar Labware MiniHub” en la pagina 5

“Uso de Labware MiniHub Diagnostics en el software de VWorks”
en la pagina 5

“Uso de MiniHub Diagnostics en el software Encore Multispan” en
la pagina 14
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Acerca de esta guia

En esta guia se resumen las instrucciones para el operario descritas en Labware
MiniHub User Guide.

Para esta guia se da por supuesto que:

e Labware MiniHub se ha instalado correctamente. Para conocer las
instrucciones de instalaciéon, consulte la Labware MintHub Safety and
Installation Guide.

e Ya se ha creado el perfil del dispositivo para la configuracién especifica de
Labware MiniHub y se han configurado los puntos de programacién. Para
conocer las instrucciones de instalacién, consulte la Labware MiniHub User
Guide.

e Esta familiarizado con el software VWorks Automation Control. Para obtener
mas informacién, consulte la Guia de inicio rapido de VWorks Software. Para
obtener instrucciones detalladas, consulte la VWorks Automation Control
User Guide.

Si utiliza otro software para sistema de automatizacion de laboratorio, consulte
la documentaciéon del usuario para dicho software.

Para obtener informacion acerca de productos relacionados, puede buscar en el
repertorio de conocimiento de productos o descargar la tltima version de un
archivo PDF desde la pagina web de Agilent Technologies en www.agilent.com/
chem/askb.

Informacion sobre seguridad

A

ADVERTENCIA Si se realizan controles, se efectiian ajustes o se llevan a cabo
procedimientos no especificados en la documentacion del usuario, puede quedar expuesto
a peligros derivados de las piezas mdviles y a un voltaje peligroso. Antes de utilizar
Labware MiniHub, aseglirese de conocer los posibles peligros y de comprender como
impedir quedar expuesto a ellos.

Antes de utilizar Labware MiniHub, su organizacion debe asegurarse de que ha
recibido la formacién apropiada para:

e Seguridad general en el laboratorio
* Funcionamiento correcto y seguro de Labware MiniHub

e Funcionamiento correcto y seguro de los componentes o sistemas de
automatizacion de laboratorio que se utilizan junto con Labware MiniHub

Para conocer las precauciones sobre seguridad general, la declaracion de uso
previsto del producto y la lista de etiquetas de seguridad, consulte la Automation
Solutions Products General Safety Guide.

Para obtener informacion detallada sobre la seguridad relativa a Labware MiniHub,
consulte la Labware MiniHub Safety and Installation Guide.


http://www.agilent.com/chem/askb
http://www.agilent.com/chem/askb

Componentes del hardware

Componentes del hardware

En el siguiente diagrama se muestran los principales componentes de Labware

MiniHub:
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Elemento

Nombre

Descripcion

1

Base

Estructura gris ubicada en la parte inferior de MiniHub
que une el MiniHub a la superficie objetivo. La base
contiene las conexiones de alimentacién y comunicacion
y aloja las luces indicadoras.

Estantes

Superficie plana en la que se coloca el material de
laboratorio. Ubicar los pasadores en los bordes de los
estantes permite que el material de laboratorio quede
fijo en su posicion y no se mueva.

Separadores

Bloques separadores de metal que pueden agregarse en
la parte central del buje o extraerse.

Existen dos tipos de separadores disponibles:

e Separadores de 25,1 mm. Se apilan entre los
estantes para poder ajustar diferentes alturas
del material de laboratorio.

* Separadores de 84 mm. Se apilan por encima del
estante superior para rellenar el espacio que queda
entre el separador superior de 25,1 mm y la tapa del
cassette. Estos separadores garantizan un montaje
firme y solo son necesarios cuando se utiliza un
subconjunto de estantes.
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Elemento Nombre Descripcion

4 Tapa del Etiqueta metalica con identificacion numérica de cada
cassette cassette. Los nuameros se utilizan en Labware MiniHub
Diagnostics y en el software de VWorks.

5 Cassettes Columnas de estantes. El MiniHub esta formado por
cuatro cassettes, cada uno de ellos identificado con un
numero ubicado en la tapa del cassette.

6 Perilla negra  Componente situado en la parte superior del MiniHub
que bloquea la posicién de los separadores y los
estantes.

Luces indicadoras

En la base del Labware MiniHub existen dos luces indicadoras. Una de ellas indica
el estado de la alimentacion y la otra indica las condiciones de error.

" @ POWER
o | @ ERROR ! o

N \ /

- —~

Nombre Descripcion

Power (Alimentacién) Indica si la alimentacion esta encendida o apagada.
Si la luz verde esta encendida, la alimentacion esta
encendida. Si la luz verde esta apagada, la alimentacion
esta apagada.

Error Indica si se ha detectado un error. Si la luz roja parpadea,
significa que se ha producido un error. Si la luz roja esta
apagada, significa que el Labware MiniHub esta
funcionando con normalidad.




Encender y apagar Labware MiniHub

Los siguientes procedimientos describen c6mo encender y apagar el Labware
MiniHub. Para conocer las instrucciones acerca de como encender y apagar el
Labware MiniHub cuando forma parte de una estacién de trabajo, consulte la
documentacion del usuario de la estacion de trabajo.

El Labware MiniHub no posee un interruptor de alimentacién. El aparato se enciende
y se apaga conectando o desconectando el cable de alimentacién. Si estd integrado en
una estacion de trabajo, utilice Automation Control Unit para encender y apagar el
dispositivo.

Encender el Labware MiniHub

PRECAUCION  EI Labware MiniHub girara durante el proceso de inicio. Si se obstaculiza
el Labware MiniHub mientras gira, se producira un error.

Para encender Labware MiniHub:

Conecte el extremo macho del cable de alimentaciéon de Labware MiniHub a una
fuente de alimentacién con conexion a tierra adecuada. El Labware MiniHub gira
lentamente hasta alcanzar su posicion de inicio definida de fabrica.

Si el Labware MiniHub se integra en una estacion de trabajo, consulte la
documentacion del usuario de la estacion de trabajo.

Apagar el Labware MiniHub

Para apagar Labware MiniHub:
Desconecte el cable de alimentaciéon de la fuente de alimentacion.

Si el Labware MiniHub se integra en una estacion de trabajo, consulte la
documentacion del usuario de la estacion de trabajo.

Uso de Labware MiniHub Diagnostics en el software de VWorks

En este tema se describe como controlar el Labware MiniHub mediante el uso de
Diagnostics (Diagnéstico) en el software de VWorks. Para obtener informacién acerca
del control de Labware MiniHub mediante el uso de Diagnostics (Diagnéstico) en el
software Encore Multispan, consulte “Uso de MiniHub Diagnostics en el software
Encore Multispan” en la pagina 14.

Acerca de Labware MiniHub Diagnostics

El software Labware MiniHub Diagnostics tiene dos pestanas: Controls (Controles)
y Profiles (Perfiles). Se utilizan los comandos ubicados en la pestana Profiles
(Perfiles) para establecer la comunicacion con Labware MiniHub. Se utilizan los
comandos y los parametros disponibles ubicados en la pestana Controls
(Controles) para controlar o mover el dispositivo.

Si utiliza un software de automatizacion diferente, seleccione el método ActiveX
ShowDiagsDialog de VWorks para abrir Labware MiniHub Diagnostics. Para obtener
mas informacioén, consulte la Labware MiniHub User Guide.
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Abrir Labware MiniHub Diagnostics

En la zona de Devices (Dispositivos) del software de VWorks, seleccione el nombre
de Labware MiniHub y, a continuacién, haga clic en Device diagnostics (Diagnéstico
del dispositivo).

€% VWorks - [Device File - 1] g'@|g|
& x

& fe Edt Vew Took Window Help o
D Rl 210 24 & Log out §— Compie (B) Start (1] L2 smuiation s on B
Avalable Devices 2 % B DevieFle-1* v x
4 3-Axis Robot Liies
AR = b Direct Drive Robot B Agilent Labware MiniHub Properties
7'7y/\Bgene Automated Seal Plerd | k. irect Drive Robot -1 Name My MinHub
s 5 Agilent Labware Minitiub |
ABgene SEAL-IT 100 g -" 1 Profie My MinHub Profie
mm Agient 1200 Autosampler
;_ Agient Labware MinHub
Agient MassHunter
Agient Microplate Exchanger|
. Agient Piate Hotel
Analyst GT Muli-Mode Reade Initialize all devices
u“lmﬁ Initialize selected devices
Name
< > Close selected devices
Enter text to filter on:
Delete selected devices
Avatable ... Workso... [Avaiabe... (| D daoncecs I

Inicializar Labware MiniHub en Diagnostics
Antes de utilizar Labware MiniHub Diagnostics para usar Labware MiniHub,
debe inicializar un perfil adecuado de MiniHub con el fin de:
e Establecer la comunicacién con Labware MiniHub.

e (Cargar la informacion del perfil.



PRECAUCION  El Labware MiniHub girara durante el proceso de inicializacion. Si se
obstaculiza el Labware MiniHub mientras gira, se producira un error.

Para inicializar un perfil en Labware MiniHub Diagnostics:

1 En la pestana Profiles (Perfiles), seleccione el perfil deseado de la lista Profile
name (Nombre del perfil).

2 Haga clic en Initialize this profile (Inicializar este perfil) para establecer la
comunicacién con Labware MiniHub y cargar la informaciéon del perfil.
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Comprobar la posicion actual del MiniHub

Acerca del valor en Cassette

El valor que aparece en Cassette en la pestaia Controls (Controles) indica el cassette
que actualmente esta frente al robot. Por ejemplo, el valor 3 en Cassette indica que el
cassette 3 esta frente al robot. Una raya (—) indica que el MiniHub se encuentra entre
posiciones de cassettes.

Acerca del valor en Position (Posicion)

El valor que aparece en Position (Posicion) en la pestaiia Controls (Controles)
indica la posicién del MiniHub con respecto a su posicién de inicio. Los valores

de la posicion oscilan entre 0° y 360° hacia la izquierda desde la posicion de inicio.
Los valores en Cassette corresponden a los siguientes valores de la posicién:

Cassette Valor de la posicion
1 o inicio 0°

2 90°

3 180°

4 270°
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Si el MiniHub se encuentra entre posiciones de cassettes, se mostraran otros
valores de la posicion. Por ejemplo, si el MiniHub esta exactamente entre el
cassette 1 (0°) y el cassette 2 (90°), el valor en Position (Posicién) sera 45°.

Procedimiento

Para comprobar la posicion actual del Labware MiniHub:

En la pestana Controls (Controles), compruebe los valores que aparecen en los
cuadros Cassette y Position (Posicion).
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Activar y desactivar el motor

Si desactiva el motor del MiniHub, podra girar el MiniHub manualmente. Es posible
que desee desactivarlo cuando:

e Establezca la posiciéon de inicio.

e Desee extraer material de laboratorio de estantes determinados tras
producirse un error.

Después de establecer la posicion de inicio o de corregir un error, puede activar
el motor del Labware MiniHub para reanudar el funcionamiento.

PRECAUCION  ElI Labware MiniHub puede girar ligeramente al activar el motor.
Si se obstaculiza el Labware MiniHub mientras gira, se producira un error.

Para activar o desactivar el motor del Labware MiniHub:

En la pestana Controls (Controles), haga clic en Enable (Activar) o en Disable
(Desactivar).

Nota: cuando el motor esta activado, se enciende la luz verde en Enabled (Activado)
en la zona de Motor. Cuando el motor esta desactivado, se apaga la luz en Enabled
(Activado).
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Cambiar la velocidad de rotacion

Puede seleccionar la velocidad a la cual girara el Labware MiniHub mientras realiza
los ajustes en Labware MiniHub Diagnostics. Por ejemplo, puede seleccionar la
velocidad Slow (Lenta) cuando configure o resuelva problemas en el buje.

Nota: para definir la velocidad de rotacion para ejecuciones del protocolo, utilice la
seleccion de Speed (Velocidad) de la pestana Profiles (Perfiles).
Para seleccionar la velocidad de rotacion de diagndstico:

En la pestaia Controls (Controles), seleccione una de las siguientes velocidades de
la lista Speed (Velocidad):
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Velocidad Descripcion
Slow (Lenta) Gira el MiniHub a un 25 % de la velocidad maxima definida

de fabrica.

Medium (Media) Gira el MiniHub a un 50 % de la velocidad maxima definida
de fabrica.
Fast (Rapida) Gira el MiniHub a un 100 % de la velocidad maxima

definida de fabrica.

Girar el MiniHub hasta una posicion determinada

Puede girar el Labware MiniHub utilizando uno de los siguientes métodos:

e Girar hasta un cassette determinado

e Girar el MiniHub en incrementos programados

e Girar el MiniHub hasta una posicion determinada con respecto a la posicion de

inicio

PRECAUCION Si se obstaculiza el Labware MiniHub mientras gira, se producira un error.
Extraiga cualquier obstaculo que pueda impedir que el Labware MiniHub gire.

Girar hasta un cassette determinado

Puede girar el MiniHub para que el cassette deseado quede frente al robot.

Para girar hasta un cassette determinado:

1

En la pestaia Controls (Controles), seleccione el cassette deseado de la lista
Rotate to Cassette (Girar hasta el cassette) y, a continuacién, haga clic en Rotate
to Cassette (Girar hasta el cassette). El MiniHub girara hasta que el cassette
seleccionado quede frente al robot. En el cuadro Cassette se muestra el cassette

seleccionado.
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Girar el MiniHub en incrementos programados

Se puede girar el MiniHub hacia la derecha o hacia la izquierda en incrementos

programados desde su posicion actual.

Para girar el MiniHub en incrementos programados:

1 En la pestana Controls (Controles), haga clic en una de las siguientes opciones:

Comando

Descripcion

Jog counterclockwise
(Desplazar hacia
la izquierda)

Muestra el niimero en grados para girar hacia la
izquierda con respecto a la posicion actual.
Seleccione el nimero en grados que desee.

Jog clockwise
(Desplazar hacia
la derecha)

Muestra el niimero en grados para girar hacia la
derecha con respecto a la posicién actual.
Seleccione el nimero en grados que desee.

1"
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2 Para girar el MiniHub el nimero de grados que ha especificado, haga clic en el
bot6n Jog counterclockwise (Desplazar hacia la izquierda) o el botén Jog
clockwise (Desplazar hacia la derecha).

Girar el MiniHub hasta una posicion determinada con respecto a la posicion de inicio
Se puede girar la plataforma para que el cassette 1 quede posicionado en los grados
especificados con respecto a la posicién de inicio, 0°.
Para girar el MiniHub un nimero determinado de grados:

1 En la pestana Controls (Controles), escriba el niimero de grados en el cuadro
Rotate to degree (Girar hasta los grados) y, a continuacién, haga clic eh Rotate to
degree (Girar hasta los grados).

Si se ha especificado un angulo de entre 1° y 180°, el software girara el
MiniHub hacia la derecha. Si se ha especificado un angulo superior a 180°,
el software girara el MiniHub hacia la izquierda.
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Visualizacion de la zona de registro

En el cuadro de didlogo de la zona de registro se muestran todos los comandos
utilizados y el estado de las acciones mientras trabaja. Las condiciones de error se
muestran en color rojo.
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Uso de MiniHub Diagnostics en el software Encore Multispan
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Acerca de las herramientas de diagndstico del MiniHub

Labware MiniHub Diagnostics le permite controlar los movimientos del dispositivo.
Para resolver problemas, se utilizan los comandos y los parametros.

Mini Hub Resource Disgnostics =
O Disable motor
Connected Claar faules
Rotation speed: |Fast [~
Jog degrees: |10 [FE]
Rotate to cassette: :1 LR LE
Rotate to degrees: |0 | 6o
Current position
Degrees: 0.0 Teach Home
Cassette: 1 Mave o Home

Inicializar el recurso del MiniHub en Diagnostics (Diagnostico)

Debe inicializarse el recurso antes de poder abrir el cuadro de dialogo Diagnostics
(Diagnéstico) correspondiente. Puede inicializarse el recurso del MiniHub desde:

= Pagina Workspaces (Espacios de trabajo)
e Pagina Run (Ejecutar)

Antes de comenzar

Asegurese de lo siguiente:

» En el software se muestra el espacio de trabajo correcto y se han anadido los
recursos a dicho espacio de trabajo.

e Se ha configurado el recurso de MiniHub que desea inicializar.

e La simulacion esta apagada. En el boton de simulacion que aparece en la
esquina superior derecha de la ventana de Encore Multispan debe visualizarse

Simulate is Off (Simulacion apagada) (i) smuate s o ).
Inicializar el recurso del MiniHub desde la pagina Workspaces (Espacios de trabajo)

Para inicializar el recurso del MiniHub:

1 En la pagina Encore Multispan Workspaces (Espacios de trabajo), haga clic en
Initialize & Teach (Inicializar y ensenar).



€ Agilent Encore, Build 4979 =3 HcB ==
Setup | Frotocd  Run  Options o (D & smuateis 0

Ll e 0r e

‘Workspaces | Labw Liquids = Pr = thes
s ware oper
QDeiele &
View Workspace % |Properties
My Hew Workspace X
Layout Workspace <
Resources
[ .. [Hame «]a]

[ | Il potent Barcode Reader 20
| agient Barcods Reader M.
B sotent Encore Muitispan

-
| P Y

Locators
.Hamc * |Resource
b |AlgrmentPad  Encore (resource)
Deck Level Encore (ressurce)
Passive Short Encore (resource) | ©
Passive Tall Encore (resource)
Trash Encore (resource)
Layout Workspace
Load Labware

F == o o o o oo
{ ] Initialize & Teach (]

Location Labels  Fiducials Triads Planes Resst Snaps Traces Labware Crientation

Aparecera el panel Initialize & Teach (Inicializar y ensefar).

Initialize & Teach <
Initialize Al | | Uninitiaize Al
[ |Resowrce a | Config [1ri [ Tesch [ cptons |
Aglent Barcode Reader Mrrored (3 3 + | R
Aglent Orbital Shaking Station €3 &3 x
5

Encore (resouroe)

' 9.0 ¢&
O —t

En la lista que aparece bajo Resource (Recurso), localice el nombre del

dispositivo MiniHub que desee inicializar y, a continuacién, haga clic en & o

en &) enlacolumna Init (Inicializar).

Nota: el icono &3 indica que se ha inicializado el recurso. El icono %

indica que se habia inicializado el recurso con anterioridad.

Se abrira el cuadro de didlogo Initialize (Inicializar).

Initialize H 2
Select resources:
O |State Resource -
b & (%) Agilent Labware M...
L & ] Encore Multispan
:“.Iniﬁa\iza . Uninitialize Close
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3 En el cuadro de didlogo Initialize (Inicializar), seleccione el recurso del MiniHub
que desee inicializar y, a continuacién, haga clic en Initialize (Inicializar).

Inicializar el recurso del MiniHub desde la pagina Run (Ejecutar)

Para inicializar el recurso del MiniHub:

1 Enla pestana Run (Ejecutar), asegirese de que esté abierto el protocolo que
desea utilizar.

2  En el grupo Run (Ejecutar), haga clic en Initialize (Inicializar).

Setup Pratocol Run Options
= ==y

2y @ 0 B0 Pause  zoom: [00% |-
1 Pl st = Expand Al
Open Dinitialize 8 Run >
] Bl sbort | — collapse Al
Run | Protocol

Nota: el icono de Initialize (Inicializar) del grupo Run (Ejecutar) cambia
para mostrar el estado de la inicializacién de los recursos en el espacio

de trabajo:

- .} indica que se han inicializado todos los recursos en el espacio de trabajo.

. 4 indica que se ha inicializado parte de los recursos.

. a indica que no se ha inicializado ningin recurso.
Se abrira el cuadro de didlogo Initialize (Inicializar).

Initialize B &
Select resources:
O |State Resource -
v & %) Agilent Labware M...
(¥ ] Encore Multispan
“Tnitislize Uninitialize Close

3 Seleccione el recurso del MiniHub que desee inicializar y, a continuacion, haga
clic en Initialize (Inicializar).

Abrir MiniHub Resource Diagnostics (Diagndstico de recursos de MiniHub)
Puede abrirse el cuadro de didlogo Diagnostics (Diagnéstico) de un recurso
mediante cualquiera de los siguientes procedimientos:

e “Abrir el cuadro de didlogo Diagnostics (Diagnéstico) desde la pestaia Setup
(Configuracion)” en la pagina 17

e Abrir el cuadro de dialogo Diagnostics (Diagnéstico) desde la pestania Run
(Ejecutar)



A

Abrir el cuadro de dialogo Diagnostics (Diagndstico) desde la pestaiia Setup
(Configuracion)

B i

£ Agilent Encore, Build 4918
Setup Protocol Run Options:

D & O 8=

open [ -
Workspaces | Labnare Liquds | — ) Properties
- €D Detete (B System
View Workspace % |Properties
2— | swaqa x
Initialze & Teach <

Initishze Al | | Uninitishze Al

| |Resource Cmm,- :’.n'. :TMH :Opcors |
. ¥ Exoeefesou O O O gF x
| |Aglentorbital.. @ @ 1 #x

Para abrir el cuadro de dialogo Diagnostics (Diagndstico) desde la pestaiia Setup

| |agatpced.. O @ _IJ x

Layout Workspace

Load Labware

Location Labels  Fiducials Triads Planes Reset Snaps  Traces Labware

(Configuracion):

1

En la pestana Setup (Configuracién) haga clic en Workspaces (Espacios de

trabajo) para abrir la pagina Workspaces (Espacios de trabajo).

Asegurese de que se muestra el espacio de trabajo correcto.

En el panel de navegacion del espacio de trabajo seleccionado, haga clic en

Initialize & Teach (Inicializar y ensenar) para mostrar el panel Initialize & Teach

(Inicializar y ensenar).

Localice el Resource (Recurso) que desee utilizar en la tabla y, a continuacion,

haga clic sobre el icono [+ correspondiente. Se abrira el cuadro de didlogo

Diagnostics (Diagnéstico) para el recurso seleccionado.

Abrir el cuadro de dialogo Diagnostics (Diagndstico) desde la pestaiia Run (Ejecutar)

ADVERTENCIA Al abrir el cuadro de dialogo Diagnostics (Diagnéstico) de Encore
Multispan durante la ejecucion de un protocolo que esta en pausa, el software establece el
bloqueo de seguridad de Encore Multispan en el modo Bypass (Derivacion). Mientras esté
en el modo Bypass (Derivacion), puede utilizar los controles de diagndstico para mover el
robot y las pipetas a una velocidad reducida cuando las puertas frontales estén abiertas.
Para evitar lesionarse, manténgase alejado del dispositivo cuando se estan moviendo el

robot o las pipetas.

Consulte la siguiente figura para este procedimiento.

|

© Agilent Encore, Build 4721

3
Setup Pratocal Run Options ’ J‘

L=

2

|
|
Bl pause  Zoom: |FitPage |~ | €5} Properties |  Resource: Encore (reso... |
|
|
|
]

e Encuce e _.'1
1 32 i el -
e 3 P ste + Expand Al Vorishies L 4 Disgnostics
_Open | Initiaize Manage | Run 0 tbort | — Colapse A1 [ Panning 2 RunTask
Run gl Protoced ol
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Para abrir el cuadro de dialogo Diagnostics (Diagnostico) desde la pestaiia Run (Ejecutar):
1 En la pestana Run (Ejecutar), asegiirese de que el protocolo esté abierto.

2 Delalista Resource (Recurso), seleccione el dispositivo u otro recurso para el
que desee visualizar el cuadro de didlogo Diagnostics (Diagnéstico).

3 Hagaclicen # pemesis . Se abrira el cuadro de didlogo Diagnostics (Diagnéstico)
para el recurso seleccionado.

Comprobar la posicion actual del Labware MiniHub

En la zona de Current position (Posicion actual) del cuadro de didlogo MiniHub
Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos de MiniHub) se muestran dos
numeros: Degrees (Grados) y Cassettes (Cassettes).

Mini Hub Resource Diagnostics T =
(@) Disable motor
Connested Clear faults

Rotation speed: |Fast [~
Jog degrees: [0 [e]3]

Rotate to cassette: |1

Rotate to degrees: [0 NE
Current position

Dagrees: 0.0 Teach Home

Cassatte: 1 Move to Home

Degrees (Grados)

Los grados son la distancia angular derecha entre el cassette 1 y su posiciéon de
inicio. El valor en Degrees (Grados) oscila entre 0,0 y 359,9. Cuando el cassette 1
esta en su posicion de inicio, como se muestra en el diagrama, el valor en Degrees
(Grados) es 0,0.

Puede girar el Labware MiniHub hacia la derecha o hacia la izquierda. En el campo
Degrees (Grados) siempre se muestra la distancia derecha entre el cassette 1y su
posicion de inicio. Por ejemplo, si el cassette 1 se ha girado 90 grados hacia la izquierda
desde su posicion de inicio, en el campo Degrees (Grados) se muestra un valor de
270,0.
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Cassette

El campo Cassette (Cassette) muestra el cassette que esta en la posicion de inicio
del cassette 1. Cuando el cassette 1 esta en su posicion de inicio, el valor en
Cassette (Cassette) es 1.

En el siguiente ejemplo, se ha girado el cassette 1 90 grados hacia la derecha.
El cassette 2 se encuentra en la posicion de inicio del cassette 1 y esta ubicado
frente al robot. Por tanto, el valor en Cassette es 2.

bl

Cumrent position ! 1 h

O=grees: 500

; 1 ) ! |
, \

I 1 ! ———
Cassatte: 2 Move to Home ' i
| e \ ! 2 » Il
v . ).

90°

Si se gira el cassette 1 a una distancia diferente a 90,0, 180,0 o 270,0, no se mostrara
ningin valor en Cassette. En el siguiente ejemplo, se ha girado el cassette 1 10,1 grados
hacia la derecha desde su posicion de inicio. Observe que no se muestra ningiin valor
en Cassette.

\ Mini Hub Resource Diagnostics .
o Disable motor
Connected Clear faults
Rotation speed: [Fast [~
Jog degrees: |10 (48]

Rotate to cassette: .1

Rotate to degrees: [0 || Go
Current pasition

Degrees:  10.1 Teach Home

Cassatte: = Move to Home

Desplazar el MiniHub a su posicion de inicio

Puede desplazar el Labware MiniHub a su posicion de inicio de manera que el
cassette 1 esté en su posicion de inicio.

Para desplazar el Labware MiniHub a su posicion de inicio:

En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos
de MiniHub), haga clic en Move to Home. (Mover a la posicién de inicio).
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Mini Hub Resource Disgnostics w o=

© Disable motor

Connectad Clear faults

Rotation speed: [Fast [~
Jog degrees: |10 [e]a]

Rotate to cassette: [1

Rotate to degrees: [0 || Go
Current pasition
Degrees: 0.0 Teach Home
e
Cassette: 1 1 MovetoHome |1
- d

Activar y desactivar el motor

Si desactiva el motor del Labware MiniHub, podra girar el Labware MiniHub
manualmente. Es posible que desee desactivarlo cuando:

e Establezca la posicién de inicio.

e Desee extraer material de laboratorio de estantes determinados tras
producirse un error.

Después de establecer la posicion de inicio o de corregir un error, puede activar
el motor para reanudar el funcionamiento.

PRECAUCION  EI Labware MiniHub puede girar ligeramente al activar el motor. Si se
obstaculiza el Labware MiniHub mientras gira, se producira un error.

Para activar o desactivar el motor del Labware MiniHub:

En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos
de MiniHub), haga clic en Enable motor (Activar motor) o en Disable motor
(Desactivar motor).

Cuando se activa el motor, se enciende la luz verde ubicada junto al boton.
Cuando el motor esta desactivado, se apaga la luz en Enabled (Activado).

Mini Hub Resource Diagnostics

Jog degrees: |10 _C. _3_
Rotate to cassette: |1
Rotate to degrees: [0 | Go

| Current pasition




Cambiar la velocidad de rotacion

Puede seleccionar la velocidad a la cual girara el Labware MiniHub mientras realiza
los ajustes en MiniHub Resource Diagnostics (Diagnostico de recursos de MiniHub).
Por ejemplo, puede seleccionar la velocidad Slow (Lenta) cuando configure o resuelva
problemas en el buje.

Nota: para definir la velocidad de rotacion para ejecuciones del protocolo, utilice la
seleccion de Speed (Velocidad) del cuadro de didlogo Configuring Labware MiniHub
(Configurar Labware MiniHub). Consulte el repertorio de conocimiento de Encore
Multispan System en www.agilent.com/chem/askb.

Para seleccionar la velocidad de rotacion de diagndstico:

En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnestics (Diagnéstico de recursos de

MiniHub), seleccione una de las siguientes velocidades de la lista Speed (Velocidad):
Mini Hub Resource Disgnostics w o=

© Disable motor

"
T g F

Rotate to cassette: [1
Rotate to degrees: [0 || Go
Current pasition

Degrees: 0.0

Cassette: 1 Move to Home

Seleccion de Descripcion
velocidad

Slow (Lenta) Gira el Labware MiniHub a un 25 % de la velocidad
maxima definida de fabrica.

Medium (Media) Gira el Labware MiniHub a un 50 % de la velocidad
maxima definida de fabrica.

Fast (Rapida) Gira el Labware MiniHub a un 100 % de la velocidad
maxima definida de fabrica.

Girar el Labware MiniHub hasta una posicion determinada

Puede girar el Labware MiniHub con el fin de que:

e Un cassette especifico quede frente al robot.

e El cassette 1 se encuentre en un nimero determinado de grados con respecto a
la posicién de inicio.

e El Labware MiniHub quede en un incremento determinado hacia la derecha o
hacia la izquierda con respecto a su posicién actual.
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Antes de comenzar

PRECAUCION Si se obstaculiza el Labware MiniHub mientras gira, se producira un error.

Aleje el robot de Encore Multispan del Labware MiniHub.

Girar hasta un cassette determinado

Puede girar el Labware MiniHub para que el cassette deseado quede frente al robot.

Para girar hasta un cassette determinado:

En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos de

MiniHub), haga clicen |' o ' para cambiar el nimero de cassette y, a continuacion,
haga clic en Go (Ir). El Labware MiniHub girara hasta que el cassette seleccionado
quede frente al robot. Se actualizara la informaciéon que aparece en la zona Current
position (Posicién actual) y se mostrara la nueva posicion.

Mini Hub Resource Disgnostics w o=

© Disable motor

Connectad Clear faults

Rotation speed: |Fast [~

Jog degrees: |10 | )
== ==- - - - -y
A Rotate to cagsette: |1 Go 0
e === -- -

Rotate to degrees: |0 Go

Current pasition
Degrees: 0.0 Hi
Cassette: 1 Move to Home

Girar hasta una posicion determinada con respecto a la posicion de inicio

Se puede girar el Labware MiniHub para que el cassette 1 quede posicionado en los
grados especificados con respecto a la posiciéon de inicio, 0 grados.

Para girar el Labware MiniHub un nimero determinado de grados:

Mini Hub Resource Disgnostics w o=

© Disable motor

Connectad Clear faults

Rotation speed: |Fast [~

Jog degrees: |10 C, :,I
Rotate to cassette: 1 || Go
=== ------ L]
A Rotate to degrees: |0 Go i
N T -

Current pasition
Degrees: 0.0 Hi
Cassette: 1 Move to Home



1 En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos
de MiniHub), escriba el niimero de grados que desea girar en el cuadro Rotate to
degrees (Girar hasta los grados). Con un valor positivo, el Labware MiniHub
girara hacia la derecha. Con un valor negativo, el Labware MiniHub girara
hacia la izquierda.

2 Hagaclic en Go (Ir). El Labware MiniHub girara el nimero especificado de grados y
en la direccién que ha establecido. Se actualizara la informacién que aparece en la
zona Current position (Posicion actual) y se mostrara la nueva posicion.

Mover el Labware MiniHub un niamero determinado de grados

Se puede girar el Labware MiniHub hacia la derecha o hacia la izquierda en
incrementos especificados desde su posicién actual.

Para girar el Labware MiniHub en incrementos especificados:

Mini Hub Resource Disgnostics w o=
© Disable motor
Connected Clear faults

¥ 3og degrees: |10 Cloh
e === == === d
Rotate to cagsette: .1 1t | Ge
Rotate to degrees: [0 | 6o
Current pasition
Degrees: 0.0
Cassette: 1 Move to Home

1 En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos de
MiniHub), escriba el ntimero de grados que desee girar en el cuadro Jog degrees
(Desplazar grados).

2 Haga clic sobre uno de los siguientes iconos:
- C .Para girar el Labware MiniHub hacia la derecha.

. CJ . Para girar el Labware MiniHub hacia la izquierda.
El Labware MiniHub girara el incremento especificado y en la direccion
establecida.

Borrar errores

Si se produce un error durante el funcionamiento, se encendera la luz indicadora
de error ubicada en la base del Labware MiniHub y parpadeara lentamente.
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Para borrar el error y apagar la luz de error:

En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos de
MiniHub), haga clic en Clear faults. (Borrar fallos).

Mini Hub Resource Disgnostics w o=

© Disable motor
P=—————
Connectad Clear faults
o = o d
Rotation speed: [Fast [~
Jog degrees: :10 C,:,I

Rotate to cassette: [1

Rotate to degrees: [0 || Go
Current pasition

Degrees: 0.0 Teach Home

Cassette: 1 Move to Home

1 En el cuadro de didlogo MiniHub Resource Diagnostics (Diagnéstico de recursos de
MiniHub), escriba el nimero de grados que desee girar en el cuadro Jog degrees
(Desplazar grados).

2 Haga clic sobre uno de los siguientes iconos:
- C .Para girar el Labware MiniHub hacia la derecha.

- :J . Para girar el Labware MiniHub hacia la izquierda.

El Labware MiniHub girara el incremento especificado y en la direccién
establecida.
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